SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe do stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi 1 majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza: sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy
| punktow wysokosciowych, uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych), wyznaczenie przekrojow
poprzecznych, zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie W sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.
Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do
0,20 m 1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac¢ paliki drewniane
srednicy od 0,05 do 0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe s$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é¢ okoto
0,50 m i przekroj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki. Sprzgt stosowany do
odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymagane;j
doktadnos$ci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprze¢tu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot obejmuja: sprawdzenie wyznaczenia
punktow gldwnych osi trasy, wyznaczenie osi trasy, wyznaczenie przekrojow poprzecznych. Wyznaczenie
gléwnych punktow trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej 1 innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji
projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora. Wyznaczone punkty budowli nie
powinny by¢ przesunig¢te wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscia 1 cm w stosunku do danych okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych. Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczaé co
okoto 100 m, a takze obok kazdego projektowanego obiektu. Punkty wysokosciowe nalezy umieszczad
poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich okresli¢ z doktadnoscia do 0.5 cm. Zabezpieczenie
poziomej osnowy geodezyjnej. W ramach zabezpieczenia poziomej osnowy geodezyjnej wykonac¢ analize
wplywu robot budowlanych na stabilno$¢ punktow osnowy poligonizacji technicznej (w przypadku
stwierdzenia — w wyniku przeprowadzonej analizy ze takiego zagrozenia nie ma), nalezy zlozy¢
W Zarzadzie Drog 1 Komunikacji (Zespot Geodezyjny) stosowne o$wiadczenie na piSmie: dla punktow
zagrozonych naruszeniem stabilnos$ci, opracowa¢ 1 wdrozy¢ ich zabezpieczenie, dla punktow, ktore
w wyniku realizacji zadania musza ulec likwidacji, nalezy: a) opracowa¢ metodyke ich odtworzenia,
w taki sposob, zeby byly spetnione kryteria doktadnosciowe dla odpowiedniej klasy poligonizacji,
b) uzyska¢ w formie uzgodnienia akceptacje Zarzadu Geodezji Kartografii i Katastru Miejskiego,
C) odtworzy¢ przerwany fragment ciagu poligonowego. Po zrealizowaniu prac wymienionych w punkcie
C przedstawi¢ w Zarzadzie Drog 1 Komunikacji (Zespot Geodezyjny) protokét potwierdzony przez Zarzad
Geodezji Kartografii 1 Katastru Miejskiego stwierdzajacy prawidlowos¢ ich wykonania.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK [1,2,3,4,5,6,7]. Sprawdzanie robot pomiarowych. Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy
przeprowadzi¢ wg nastgpujacych zasad: wyznaczenie sytuacyjno — wysokos$ciowe nalezy sprawdzi¢ na
wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej 5 razy na hektar, robocze
punkty wysokos$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej powierzchni budowanej drogi, wyznaczenie
nasypow i wykopoéw nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica co najmniej w 5 miejscach na
kazdym hektarze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbiér robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow
I dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje: sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy
| punktow wysoko$ciowych, uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych
punktow wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow, zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
I oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGiK 1979.
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